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 ارتزو پروتز

  ؟پروتز دست چه كاربردي دارد Altering Controlدر مدار كنترلي  FLAG Featureاستفاده از   ـ 1
  براي كنترل ميزان باز شدن دست  )الف
  براي كنترل ميزان بسته شدن دست  )ب
  براي ايجاد توانايي تنظيم قدرت گريپ  )ج
  الكترود 2براي ايجاد توانايي استفاده از   )د

  ؟دارد كمتريهاي پنج انگشتي نياز به تمركز فكري كمتر و صرف وقت كدام روش تغيير الگوي گرفتن در دست  ـ 2
 Smart Phone  )الف
 RFID Tag  )ب
 Double impulse trigger  )ج
 triple impulse trigger  )د

  ؟شود ياستفاده م VOدست  Fineهاي حركتي زير آرنج براي فعاليت Body Poweredكدام حركت زير در كنترل پروتز   ـ 3
 BILATERAL SCAPULAR ABDUCTION  )الف
 SCAPULAR ABDUCTION  )ب
 GLENOHUMERAL FLEXION  )ج
 GLENOHUMERAL EXTENSION  )د

 كـاهش هاي زيـر  از نويز يك ،كدامالكترود GAINبا كاهش ،يك داراي دو الكترود كنترل كنندهدر پروتز مايو الكتر  ـ 4
  رود؟يافته يا از بين مي

 Common Mode Signal  )الف
 Motion Artifact  )ب
 Crosstalk contamination  )ج
 physiologic noise  )د

  بر روي استامپ كدام عبارت صحيح است؟ Shrinkerدر مورد كاربرد   ـ 5
  شودمعمولا بعد از ترميم مناسب خط بخيه تجويز مي  )الف
  حفاظت از عضو باقيمانده را در مقابل تروما دارد هوظيف  )ب
  باشدمي)  relief(هاي استخواني داراي روي برجستگي  )ج
  باشداستامپ ميداراي فشار يكسان از پايين تا بالاي   )د

  ؟شودبدن به سمت كدام جهات مي COMقطع عضو اندام تحتاني باعث مقدار كمي جابجايي   ـ 6
  جلو و بطرف اندام سالم ـبالا   )الف
  عقب و بطرف اندام سالم ـبالا   )ب
  جلو و بطرف اندام قطع شده ـپايين   )ج
  عقب و بطرف اندام قطع شده ـپايين   )د

  ؟شودبراي كدام سطح عملكردي فعاليت بيشتر تجويز مي Microprocessor footهاي هوشمند پنجه  ـ 7
 K1  )الف
 K2  )ب
 K3  )ج
 K4  )د
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